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Enrollment No: _______________________         Exam Seat No:_______________________ 

C.U.SHAH UNIVERSITY 
Summer Examination-2017 

 

Subject Name : Computer Aided Design and Computer Aided Manufacturing 
 

Subject Code : 2TE05CDM1   Branch: Dioloma(Mechanical) 

    

Semester : 5        Date : 24/03/2017   Time : 02:30 To 05:30   Marks : 70 

 

Instructions: 

(1) Use of Programmable calculator & any other electronic instrument is prohibited. 
(2) Instructions written on main answer book are strictly to be obeyed. 
(3) Draw neat diagrams and figures (if necessary) at right places. 
(4) Assume suitable data if needed. 

 
Q-1 

 

 Attempt the following questions: 

 
(14)  

 a)  Which of the following is an activity of CAD? 

(a) process planning   (b) production scheduling   (c) quality control   (d) drafting 

 

 b) 3D Model of aircraft is…..  

(a) Wireframe model    (b) Surface Model   (c) Solid model    (d) None of these 

 

 c) In part programming G71 is used for 

(a) Metric programming         (b) Inch programming   

(c) Absolute programming     (d) Incremental programming 

 

 d) Up and down motion of robot wrist is called 

(a) Pitch   (b) Yaw   (c) Roll   (d) swivel 

 

 e) Which type of format of CAD model id used for rapid prototyping technology? 

(a) IGES    (b) STL    (c) PRT    (d) ASM   

 

 f) In the following geometric primitives. Which is not a solid entity? 

(a) Box        (b) Cone       (c) Cylinder       (d) Circle 

 

 g) Which of following is not Rapid prototyping technique? 

(a) Stereo lithography     (b) 3D Printing     (c) FDM     (d) Part programming 

 

 h) Which code is used for anticlockwise circular interpolation? 

(a) G01     (b) G00     (c) G02     (d) G03 

 

 i) AGVs are used for 

(a) Designing     (b) Planning     (c) Tool selection     (d) Material Handling  

 

 j) Which code is used for tool change? 

(a) M03      (b) M04      (c) M05      (d) M06 

 

 k) Which command used to give thickness to 2D surface in AutoCAD? 

(a) Emboss    (b) Extrude    (c) Height     (d) Length 

 

 l) Which is the brain of CNC Machine? 

(a) Actuators      (b) Part Program     (c) MCU     (d) Drives 

 

 m) Where robots are used? 

(a) Industrial Production    (b) Packaging   (c) Material handling    (d) All of these 

 

 n) Which of following is Rapid prototyping technique? 

(a) Solid Ground Curing     (b) FMS     (c) CIM     (d) Part programming 
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Attempt any four questions from Q-2 to Q-8 

Q-2  Attempt all questions (14) 

 1 What is CAD and CAM? Explain typical product cycle of CAD/CAM. 7 

 2 Write benefits, limitations and applications of CAD/CAM. 7 

    

Q-3  Attempt all questions (14) 

 1 Write about different types of display devices used in CAD System. 7 

 2 Explain translation, scaling, rotation, reflection operations with example. 7 

    

Q-4  Attempt all questions (14) 

 1 What is surface modelling? Write down its advantages and limitations. 7 

 2 Write concept, features and applications of geometric modelling.  7 

    

Q-5  Attempt all questions (14) 

 1 Write the specifications of CNC Milling machine used in industry. 7 

 2 Write a note on Automatic Tool Changer with neat sketch. 7 

    

Q-6  Attempt all questions (14) 

 1 Write a note on Automatic Pallet Changer with neat sketch. 7 

 2 Explain machine zero, work piece zero, absolute coordinate system and incremental 

coordinate system.  

7 

    

Q-7  Attempt all questions (14) 

 1 Prepare a Part program using G and M code for fig. 1 7 

 2 Define FMS. State its concept, benefits and applications. 7 
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Q-8  Attempt all questions (14) 

 1 Prepare a Part program using G and M code for fig. 2 7 

 2 What is Rapid Prototyping? State its benefits and applications. 7 

 

ગજુરાતી 

Q-1  સાચો વિકલ્઩ ઩સદં કરો. (દરેક નો ૧ ગણુ) (14)  

 a)  n)c[nimi>Y) ke CAD n) a[(kT(vT) C[? 

(a) p\i[s[s ¼lin)>g   (b) p\i[DkSn S[Dy&l)>g (c) kvi[(lT) (ny>#iN   (d) D^ifT)>g 

 

 b) a[rk\ifTn&> 3D mi[D[l a[ ky&> mi[D[l)>g C[?  

(a) viyrf\[m mi[D[l)>g (b) srf[s mi[D[l)>g   (c) si[(lD mi[D[l)>g   (d) a[k pN n(h. 

 

 c) piT< p\i[g\im)>gmi> G71 Sini miT[ vpriy C[? 

 (a) m[(T^k p\i[g\im)>g           (b) e>c p\i[g\im)>g   

(c) a[¾si[Ãy&T p\i[g\im)>g     (d) eºk^)m[ºTl p\i[g\im)>g 

 

 d) ri[bi[T ni ki>Din) upr an[ n)c[ Yt) g(tn[ S&> kh[ C[? 

(a) (pc   (b) yi[   (c) ri[l   (d) Av)v[l 

 

 e) CAD mi[D[ln&> ky&> fi[rm[T r[(pD p\i[Ti[Tiep)>g T[kni[li[J miT[ vpriy C[? 

(a) IGES    (b) STL    (c) PRT    (d) ASM   

 

 f) n)c[ni Bi]m)(tk aikir[imi>, kyi[ aikir si[(lD GTk nY)? 

(a) Box        (b) Cone       (c) Cylinder       (d) Circle 
 

 g) n)c[nimi>Y) ke r[(pD p\i[Ti[Tiep)>g T[kni[li[J nY)? 

(a) AT)r)ai[(lYi[g\if)    (b) 3D (p\ºT)>g     (c) FDM     (d) piT< p\i[g\im)>g 

 

 h) એન્ટીક્઱ોક્િાઈઝ સરક્ય઱ુર ઇન્ટર઩ો઱ેશન માટે કયો કોડ િ઩રાય છે? 
(a) G01     (b) G00     (c)  G02     (d) G03 

 

 i) AGVs  શેના માટે િ઩રાય છે? 
(a) ડીઝાઇનંગ     (b) પ્઱ાવનંગ      (c) ટ઱ૂ વસ઱ેકશન      (d) મટીરીય઱ હને્ડ઱ંગ  

 

 j) ટ઱ૂ ને ફદ઱િા માટે કયો કોડ િ઩રાય છે? 

(a) M03    (b) M04     (c) M05     (d) M06 

 

 k) ઓટોકેડ મા ં2D સ઩ાટીને જાડાઈ આ઩િા નીચેના માથંી કયો કમાન્ડ િ઩રાય છે? 

(a) એમ્ફોસ    (b) એક્ષટ્રૂડ     (c) હાઈટ     (d) ઱ેન્થ 

 

 l) નીચેનામાથંી કયુ ંCNC મશીનનુ ંમગજ છે? 

(a) એક્્યએુટસસ     (b) ઩ાટસ  પ્રોગ્રામ    (c) MCU     (d) ડ્રાઈવ્સ 

 

 m) રોફોટ્સ ક્યા ંિ઩રાય છે? 

(a) ઔધોગગક ઉત્઩ાદન   (b) ઩ેકેજંગ   (c) મટીરીય઱ હને્ડ઱ંગ  (d) ઉ઩રના તમામ 

 

 n) નીચેનામાથંી કઈ રે઩ીડ પ્રોટોટાઈ઩ંગ ટેકનીક નથી?  

(a) સો઱ીડ ગ્રાઉન્ડ ક્યોરરંગ     (b) FMS   (c) CIM    (d) ઩ાટસ  પ્રોગ્રાવમંગ 

 

 

Q-2 to Q-8 mi>Y) ki[e pN cir p\âi[ lKi[  

Q-2  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 



Page 4 of 5 

 

 1 CAD/CAM એટ઱ે શુ?ં તેની ઱ાષગણક પ્રોડક્ટ સાયક઱ સમજાિો. 7 

 2 CAD/CAM નાં પાયદા, મયાસદા અને ઉ઩યોગો ઱ખો.  

    

Q-3  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 

 1 CAD સીસ્ટમમાં િ઩રાતી વિવિધ પ્રકારની રડસ્પ્઱ે ડીિાઈસ વિષે ઱ખો. 7 

 2 ટ્રાન્સ઱ેશન, રોટેશન, સ્કે઱ંગ, રીફ્઱ેક્શન ઉદાહરણ આ઩ી સમજાિો. 7 

    

Q-4  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 

 1 સરપેસ મોડ઱ેંગ એટ઱ે શુ?ં તેના પાયદા અને મયાસદાઓ ઱ખો. 7 

 2 જીઓમેટ્રીક મોડ઱ેંગનો હતે,ુ ઱ાષણીકતાઓ અને ઉ઩યોગો વિષે ઱ખો. 7 

    

Q-5  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 

 1 ઉદ્યોગોમા ંિ઩રાતા CNC Milling મશીનની ઱ાષણીકતાઓ(Specifications) ઱ખો. 7 

 2 સ્િ્છ આકૃવત દોરી ઓટોમેટીક ટ઱ૂ ચેન્જર ઩ર ટૂંકનંધ ઱ખો. 7 

    

Q-6  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 

 1 સ્િ્છ આકૃવત દોરી ઓટોમેટીક ઩ે઱ેટ ચેન્જર ઩ર ટૂંકનંધ ઱ખો. 7 

 2 મશીન ઝીરો, િકસ઩ીસ ઝીરો, એબ્સોલ્યટુ કોડીનેટ સીસ્ટમ અને ઇન્રીમેન્ટ઱ કોડીનેટ સીસ્ટમ વિષે 
સમજાિો.  

7 

    

Q-7  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 

 1 આકૃવત ન.ં ૧ માટે G અને M કોડ નો ઉ઩યોગ કરી ઩ાટસ પ્રોગ્રામ ઱ખો. 7 

 2 FMS ની વ્યાખ્યા આ઩ો. તેનો હતે,ુ પાયદા અને ઉ઩યોગો સમજાિો. 7 

    

Q-8  તમામ પ્રશ્નોના ઉત્તર ઱ખો. (14) 

 1 આકૃવત ન.ં ૨ માટે G અને M કોડ નો ઉ઩યોગ કરી ઩ાટસ પ્રોગ્રામ ઱ખો. 7 

 2 રે઩ીડ પ્રોટોટાઈ઩ંગ એટ઱ે શુ?ં તેના પાયદા અને ઉ઩યોગો ઱ખો. 7 
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(Fig. 2) aikZ(_i-2 

 

 

(Fig. 1) aikZ(_i-1 


